Опросный лист на систему АМП
1. Характеристики ротора
1. Расположение вала (горизонтальное/вертикальное) –
2. Масса ротора, кг –
3. Рабочая частота вращения ротора, об/мин
· номинальная –
- минимальная –
· максимальная –
· предельная частота вращения при разгонных испытаниях ротора, не более –
4. Суммарная неуравновешенность ротора в течение всего срока эксплуатации,
не более, г·мм -
5. Масса приводной муфты (при наличии), кг –
2. Нагрузки на ротор
1. Осевые нагрузки
· Статическая (от рабочих органов изделия и т.п), не более, Н – 
· Статическая от приводной муфты (при наличии), не более, Н – 	
· Динамическая на частотах до 10 Гц, не более, Н – 
- Осевое тяжение (для электрических машин) –
- Иные нагрузки (указать) – Указать все возможные нагрузки на ротор (от газодинамики, магнитного тяжения, нагрузок от муфты, и т.п.) и их характер – зависимость от оборотов, длительность воздействия, скорость нарастания усилия. Например: номинальная осевая нагрузка на номинальной скорости вращения – 3 т, направлена в сторону приводного конца вала, характер нагрузки – постоянный. Возможны кратковременные ударные нагрузки с увеличением усилия до 5 т, скорость нарастания усилия – 0,7 с, длительность до 3 с.
2. Радиальные нагрузки
- Статическая от веса ротора, не более, Н	 –
- Одностороннее магнитное тяжение (для электрических машин) при отклонении ротора от центрального положения в радиальном направлении в пределах 0,4 мм, Н – 
- Динамическая с частотой вращения, не более, Н – 
- Динамическая на частотах до 10 Гц, не более, Н – 
- Иные нагрузки (указать) – Указать все возможные нагрузки на ротор (аналогично
3. Осевая жесткость приводной муфты (при наличии), Н/мм –
4. [bookmark: _GoBack] Угловая жесткость приводной муфты (при наличии), Нм/рад –
3. Эскиз ротора с указанием предполагаемых мест установки электромагнитов, блоков датчиков положения ротора и страховочных подшипников.
4. Эскиз компоновочного решения всей машины (корпус, статорные и роторные части) с указанием предполагаемых мест установки электромагнитов.
5. Условия окружающей среды в местах предполагаемой установки магнитных подшипников (газовый состав, наличие агрессивных примесей, рабочий диапазон температур окружающей среды, возможности охлаждения и т.п.) –
6. Требования к системе управления:
- требуемая степень защиты шкафа управления IP по ГОСТ 14254-96 –
- ограничения по габаритным размерам шкафа управления –
- требования к размещению шкафа управления –
- требования к электронной компонентной базе –
- параметры сетей питания (основной и резервной) на предполагаемом объекте установки АМП –
- длина силовых и сигнальных кабелей между шкафом управления и электромагнитами, не более, м –
- условия окружающей среды в месте предполагаемой установки шкафа управления –
